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Bestell- Technische Daten:
beispiel
- Getriebelibersetzung 0.25; 0.33; 0.5; 1; 2; 3; 4; 6; 10; 12; 15; 20; 24; 30; 40; 55; bis 256 auf Anfrage
— Potentiometer Typ 01; 02; 03; (siehe Seite 5)
- Widerstand kOhm 1; 5; 10; (mit MeBwandler nur 10K)
- Schutzart IP52 nach DIN 40050
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Typ |
Getriebelbersetzung
(™™ H = Hohlwelle, V = Vollwelle
@ Hohlwelle / Vollwelle

El. AnschluB E1/E2 (nur fir GP03/GP23)
Potentiometer Typ
7 Widerstand kOhm
Drehrichtung/Geberwelle i = im, e = entgegen Uhrzeigersinn steigender Wert
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Technische Daten:
Getriebelbersetzung
Potentiometer Typ

- Widerstand kOhm
- Sphutzart

0,5; 1;2; 3;:4; 6; 10; 12; 20; 24
bis 128 auf Anfrage

01; 02; 03 (s. Seite 5)

1;5; 10 (mit MeBwandler nur 10K)
IP52 nach DIN 40050
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Typ

Getriebelbersetzung

H = Hohlwelle @

Form Drehmomentabstitzung (A/B)

Potentiometer Typ

Widerstand kOhm

MeBwandler = M, Standard = ohne

Option:
ohne Angabe =
Standard

Drehrichtung/Geberwelle i = im, e = entgegen Uhrzeigersinn steigender Wert (nur bei MeBwandler)




